Applikationsbeispiel

.-"rl ,ff
/ / z/ /i / &
/4 / / >
o
17

Verbinden der Alphanumerischen GrolRanzeige SX502 von Siebert
uber DeviceNet mit einer Rockwell ControlLogix 5000 mittels
Anybus Communicator von HMS
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1. Aufgabenstellung

Die GroRRanzeige SX502 der Firma Siebert hat keine integrierte DeviceNet Schnittstelle. In
vielen Projekten ist es dennoch erforderlich, die Anzeige in DeviceNet Netzwerke
einzubinden.

2. Losung

Die Ankopplung der SX502 Anzeige an DeviceNet erfolgt Uber seine integrierte serielle RS-
232 Schnittstelle und einem externen Protokollkonverter. Als Protokollkonverter kommt der
Anybus Communicator von HMS zum Einsatz. Der Communicator setzt das Protokoll der
seriellen RS-232 Schnittstelle der Anzeige auf DeviceNet um. Die Kombination aus
Communicator und SX502 Anzeige realisiert einen DeviceNet Slave, der an jeden gangigen
DeviceNet Scanner (z.B. ControlLogix 5000) angekoppelt werden kann.

2.1 Systemaufbau

Rockwell HMS Siebert
ControlLogix 5000 Anybus Communicator S$X502

DeviceNet RS-232

Uber den RS-232 Anschluss wird die SX502 Anzeige an den Subnetz Anschluss des Anybus
Communicators (D-Sub 9 Buchse an der Gerateunterseite) angeschlossen. Die Verbindung
zum DeviceNet wird Uber den DeviceNet Anschluss an der Vorderseite des Anybus
Communicators (5-polige Schraub-Steck-Klemme) hergestellt. Der Communicator ist mit 24
Volt DC und die SX502 Anzeige mit 220V zu versorgen. Der Communicator wird auf einer
Standard TS35 Hutschiene montiert. Die Anzeige ist mit der vorgesehenen Haltevorrichtung
an einer geeigneten Stelle zu befestigen. Die ControlLogix Steuerung befindet sich
typischerweise im Schaltschrank.

2.2 Funktionsprinzip

Die Anzeige zeigt ASCII-Zeichen an, die tUber die serielle Schnittstelle an diese lbertragen
werden. Das Datentelegramm kann verschiedene Langen (begrenzt durch die max. 512
Byte, die bei DeviceNet libertragen werden kdnnen; in diesem Beispiel begrenzt durch den
DeviceNet Scanner auf 240 Byte) haben und beginnt mit einer Adresse (2Byte, im Beispiel
Adresse ASCII 22, also 0x32, 0x32h), um festzulegen, auf welcher der Anzeigen die Daten
angezeigt werden sollen. Das Telegramm endet mit einem ,CR* (0xODh), gefolgt von einem
»LF“ (OXOAh).

Der Communicator erhalt die Daten Uber das DeviceNet. Mit einem Triggerbyte wird gezielt
gesteuert, wann der Communicator dann das serielle Telegram absenden soll.
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DeviceNet | Trigger-|Adresse| Daten DeviceNet
Header byte (Alisgang Trailer

‘ DeviceNet
DeviceNet Empfangs-Triggerbyte DeviceNet
Trailer (Eingangsdaten) Header

_- i AESS® ey
RS-232 3
Daten F

Die Anzeige SX502 antwortet auf der seriellen Schnittstelle mit demselben Telegramm. Um
nicht die vollstandige Wiederholung der Anzeige auf DeviceNet Gibertragen zu missen, wird
hier vom Communicator bei jedem Erhalt eines Antworttelegramms nur ein Triggerbyte
(Empfangs-Triggerbyte) gesetzt, um der Steuerung zu bestétigen, dass die Anzeige die
Daten erhalten hat.

Adresse

Anybus
Communicator

3. Konfiguration der beteiligten Gerate

3.1 Siebert SX502 Grol3anzeige

Die Anzeige wurde fur dieses Anwendungsbeispiel auf die Adresse 22 eingestellt. Die

Einstellungen der RS232 Schnittstelle wurden auf die Baudrate 9600, 1 Startbit, 8 Datenbits,

keine Paritat und 1 Stopbit eingestellt.

Ke ot

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und Siebert SX502



HMS Industrial Networks GmbH
3.2 SPS ControlLogix 5000 — 1756 DNB/A DeviceNet Scanner

An der ControlLogix Steuerung gilt es, den DeviceNet Scanner so zu
konfigurieren, dass er den Anybus Communicator als neuen
DeviceNet Adapter erkennt und in den DeviceNet Datenzyklus
aufnimmt. Der Communicator Ubernimmt als Stellvertreter fir die
SX502 Anzeige die DeviceNet Kommunikation. Die Konfiguration
erfolgt mit dem RSNetWorx DeviceNet.

Erster Schritt

Stellen Sie die Verbindung zwischen lhrem PC mit installierter Rockwell Software und der
ControlLogix Steuerung her. Hierfiir empfiehlt sich der Anschluss Uber die DF1-Schnittstelle
der ControlLogix Steuerung oder eine der anderen Uber RSLinx verfligbaren Schnittstellen.

Zweiter Schritt
Starten Sie RSNetWorx DeviceNet, um die Konfiguration des DeviceNet Scanners zu
beginnen. Legen Sie ein neues Projekt an.

L DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet ==
File Edit “iew MNetwork Device Diagnostics Tools Help m

B=-a|8] 5 =8N
@ allE % =4 | F
Hardware xl =

&
B Zateqgory

) ac Drive

DT to Devicehlet

DeviceMet Safety Scanner
Devicefet to SCANport
Dodge EZLINK

General Purpose Discrete [0
Generic Device

Human Machine Interface
Induckive Praximity Switch
Lirnit Switch

Motor Overload

IMatar Starter

Photoelectric Sensor
PaintBus Motor Starter
Rockwell Automation miscellaneous
[ scanport Adapter

\'r' Safety Discrete 1/O Device
{1 Smart mcc

[ Specialty 1j0

-
e

F-E Yendor
H| 4 ‘ 3 | M[\ Graph { Spreadshest §  Master/Slave Corfigwation ) Diagnostics <| _bl_l

|
5| | Message Code Date | Description
ﬂ
@
=
o
@
2
= | | i
Ready OFffline
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Dritter Schritt

Nun mussen Sie den Communicator als Stellvertreter fir die SX502 Anzeige in die
Hardwarekonfiguration des DeviceNet Scanners einfligen. Hierzu benétigen Sie das
elektronische Datenblatt des Communicators, die EDS-Datei. Diese EDS-Datei laden Sie
von der HMS Internetseite aus dem Download-Bereich des Anybus Communicators fur
DeviceNet:

http://www.anybus.com/support/support.asp?PID=105&ProductType=Anybus Communicator

Laden Sie die Zip-Datei ,EDS file for Devicenet network configuration“ herunter und
speichern diese auf lhrem PC.

Wahlen Sie mit Hilfe der Datei ,Version Read me.txt“ die fir Sie passende EDS-Datei aus.
Installieren Sie nun die EDS-Datei fur den Anybus-Communicator Uber den ,EDS-Wizard*“
unter ,Tools* im RSNetWorx DeviceNet.

File Edit Wiew Network Device Diagnostics | Tools Help
[%‘ =R =] | é| & B ﬂ‘ \9‘ EDS Wizard. ..

e ia— ] issioning. ..
@ Q h 5: 52: | ag % 3% ‘ A ‘ 3 ‘ ;1 Mode Commissioning

Faulted address Reco:
Hardware =

= @ Devicelet
= @ Category

[+ AC Drive
# Barcode Scanner

| Communication Adaoter

&

&

+

Vierter Schritt

Nun wird der Anybus-Communicator als Stellvertreter fir die SX502 Anzeige symbolisch an
das DeviceNet angeschlossen. Hierzu wéhlen Sie im Bildschirmfenster auf der linken Seite
den Eintrag ,Anybus-C DeviceNet* aus und ziehen ihn bei gedrickter linker Maustaste in das
Bildschirmfenster auf der rechten Seite zu Threm symbolischem DeviceNet-Strang. Wahlen
Sie nun Ihren DeviceNet Scanner aus dem Hardware-Katalog aus (In diesem Beispiel 1756-
DNB/A). Vergeben Sie beiden Geraten nun Gerateadressen am DeviceNet. Merken Sie sich
diese, denn Sie mussen die gleiche Adresse, die Sie hier fir den Communicator festlegen,
dann auch uber die Hardware-Adressschalter einstellen (Beschreibung folgt weiter unten).

_. *DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet =|2 il

Fle Edt View Metwork Devics Diagnostics Took Help ENl
BlS-H S8 E|k‘?|

@ale ¥ - =4 B2E

Hardware x 1756-DMB/A,
# [ DSI to Devicenet -

-] Photoslectric Sensor

([ PrintBus Mator Starker

@[] Rockwel Automation miscellaneous

() sCAMpart Adapter

[F] Safety Discrete 1jO Device

[ smart Mcc

-] Specialty 10

= @ endor
=2 @ HMS Fieldbus Systems AB (Hassbjer Micro
- ) Communication Adapter

Lo AnyEus-C DeviceNet

i [l AnyBus-5 DeviceNet | |

@ Genetic Device

E Rackwell Autamation - Allen-Bradley

-

Rackwel Aukomation - Dodge _'ﬂ
l ! K| 4 | >| M)\ Graph ;” Spreadshest §  Master/Slave Configuration 3 Diagnostics | 4 >|
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I
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Funfter Schritt
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Um die Scanliste fir den DeviceNet Scanner zu konfigurieren, wahlen Sie diesen mit der
rechten Maustaste aus und wahlen ,Properties®.

L *DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit Yiew MNetwork Device Diagnostics Tools Help

B -1 & % BEK

@alE e &4 H| &

Hardware x| ) AnyBus-C
#-{) DSI to Devicehet a DeviceNet
#-{) DeviceMet Safety Scanner
#-{) Devicehet to SCANport {
#-{F) Dodge EZLINK
i:J I[i Gener'al PurPose Discrete I[jO ¥ cut —
#-{]) Generic Device oo
#-{{7) Human Machine Interface Copy Chrl+C
() Inductive Proximity Switch [ &) Paste Gtri+y
#-{) Limit Switch ———  Delete Del
#-{{]) Motor Overload
-] Motor Starter Upload from Deyvice
#-{{]) Photoelectric Sensor Dowrload to Device
#-{) PointBus Mator Starter -
#-) Rockwell Automation miscellaneous Shliptlies 2k
#-{) sCanport Adapter Re-reqister Device...
3] fﬁ Safety Discrete IJO Device =
#F) smart MCC Export I/O Details. ..
#-{) Specialty 1jO

= vandar

Unter dem Menupunkt Scanlist sehen Sie unter ,Available Devices® nun den Anybus-
Communicator. Fiigen Sie den Communicator der Scanlist hinzu.

EX.1756-DNB/A 2] x|

General | Module  Scanlist |Input | Dutputl ADR I Summar}ll

Available Devices: Scanlist:

2

EN EA RS

¥ Automap on Add ¥ Mode Active

— Electronic Key:

V¥ Device Tvpe

v Wendar

¥ Product Code

™ W ajor Bevision

I™ Wimor T ar bigher

(] I Abbrechenl Ubernehmenl Hilte

Wpload fram Seanmer... |

Download to Seanmer.. |

Edit I/0 Parameters... |

Sechster Schritt

Nun muss die Anzahl der Daten festgelegt werden, die der DeviceNet Scanner mit dem
Anybus Communicator als Stellvertreter fiir die SX502 Anzeige austauschen soll. In unserem
konkreten Fall benoétigen wir 240 Byte Ausgangsdaten (SPS - Communicator) und 1 Byte
Eingangsdaten (Communicator > SPS) flur die Bestatigung eines erfolgreichen Empfangs
der Daten durch die SX502 Anzeige. Dies erfolgt durch den Punkt ,Edit I/O Parameters mit
Auswahl des Anybus Communicators. Sie gehen wie folgt vor:
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Edit I/0 Parameters : 01, AnyBus-C DeviceMet-1

s

Irput Size: IE| _,3 Biytes

Hze Output Bit: ]

1 Change of State / Cycli

{% Change of State

Pall Bate: IEVEI}'SCan 'I

) Cyclic

Input Size: I':| _|:' Bytes

¥ Polled: aupeszs [T e

[nput Size: I1 _,3 Biytes Hearthest Fate: |25E| _lj 6
Dutput Size;  [240 =1 Bytes

Sdvanced., |

o]

Cancel | Festare /0 Sizes |

Siebter Schritt

Fur die Zuweisung von Speicherbereichen in der Steuerung fur die Daten vom und an den

Anybus-Communicator wahlen Sie den Meniipunkt Input fir das um Festzulegen wo sich die
Eingangs-Daten in der Steuerung befinden sollen. In diesem Beispiel beginnend mit

»l.Data(0)".

EX.1756-DNB/A

Generall Module' Scanlist Input |Dutput| ADR | Summaryl

Mode & | Type | Size | Map |
@M, A COS 1 1:1.Data[0].0

Advanced... |
_'I Options... |
temany: IAssembI_l,J Data 'I Start D\v\r"c-rcl:lD _%

1 |

21

LY. 1756-DNB/A 21|
General | Module | Seaniist | Input  Output |ADH | Summary |
Autatdap |
240 1:0.Data(0].0

Unmap |
Advanced... |
7 | | _'I Options... |

hd emary: IAssembI_l,l Data ‘I Start DWDrdZID _|;

Bitz 31 -0 - Bitz 31 -0
1:1.Dnataf0] 1:0.Data[0]
1:.Datall] 1:0.Datalll
1:1.Datal2] 1:0.Datal2]

:.Dnabal3 :0.Data
| Dratal4 :0.Data
:[.Dnatal5 :0.Datals
1:1.DnatalE] 1:0.DatalB]
1:1.Datal 7] 1:0.Datal7]
1:1.Dnatal 81 LI 1:0.0atalgl
(8 Abbrechen [bemehmen | Hilfe: ITI Abbrechen [bemehmen Hilfe

Fur die Ausgangs-Daten wahlen sie Output und legen dann die Daten ab ,,0.Data(0) fest.

Achter Schritt

SchlieRen Sie Ihre ControlLogix 5000 Steuerung an die vorgeschriebene
Spannungsversorgung an. Stellen Sie sicher, dass Sie Uber die DF1 Schnittstelle oder tber
eine weitere Schnittstelle des RSLinx verbunden sind.

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und Siebert SX502



HMS Industrial Networks GmbH

Neunter Schritt

Wenn Sie nun online mit der Steuerung in Threm RSNetWorx verbunden sind, gehen Sie
wieder in die ,Properties“ des DeviceNet Scanners. Unter dem Punkt Scanlist laden Sie nun
Ihre zuvor erstelle Scanlist in den DeviceNet Scanner.

. DeviceNet - RSMetWors for DeviceNet 1= =]
Eile Edit Wiew [Netwaork Device Diagnostics Iools Help Eg

BE-dS & B[N
& all: =% -[=[A 3] @]

ez 2l AnyBusC  [ECRED El
= @ Devicehat DeviceNet
=i Category 2]
) AC Drive
[ Barcode Scanner General | Module  Scanlist | input | Output| DR | Summany |
If' Zommunication Adapter
DPI to Devicehiet g
DSL to Devicehlet RSO
Devicellet Safety Scanner
] DeviceNet to SCAMport Mame: I1 TEEDNE |
[} Dodge EZLINK - -
{[] seneral Purpose Discrete IfQ Scanner Configuration Applet x|
I Generic Device
1 Human Machine Interface D you want b upload the configuration from the device. updating the
[ Inductive Proximity Switch software's configuration; or download the software's configuration to

2 the device, updating the device?
Lirnit Switch )

[ Motar Gverload For more information, press F1

[ FointBus Motar Starker Upload | Download | Cancel I

[ safety Discrete IjO Device: Device IWSE-DNB/A 4]
Catalog:  [1756DNE/A

- vendor Revision: ~ [3.008 :I il

=
L e e | pancstcs | «| —’|—I
|
I=1] Message Code Date IDescr\ption
J‘ BDNET:UIUI 22,08,2006 17:59:53 Maode changed to online, The online path is SUPPORT-PC1IAB_DF1-1\1\Backplane| 1A,
o)
-
=
©
@
2
= |4 J 3
Ready online - Mok Browsing
fRjstart H o & H @ aeC Con... | [FfDevicen... gRSLogixml (FAEDS. ... | £Anybus .. | Saftware | GsD, ED...| |3&@3£}\@%ﬂ'zj 1801

Die Konfiguration des DeviceNet Scanners ist damit abgeschlossen.

3.3 Anybus Communicator

Damit der Anybus Communicator seine Protokollkonvertierung ausfiihren
kann, muss er mit dem HMS Konfigurationstool ,ABC Config Tool"
konfiguriert werden. Dieses Programm sowie das bendtigte
Konfigurationskabel liegen dem Communicator bei oder sie erhalten dieses
einzeln bei HMS unter der Bestellbezeichnung ,ABC Pack® unter der
Bestellnummer 017620 als Zubehdr fir den Communicator.
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Erster Schritt

Offnen Sie die Frontblende des Anybus Communicators und stellen Sie an dem Dip-Switch

die DeviceNet Adresse und Baudrate ein die Sie zuvor in lhrer Konfiguration des DeviceNet
Scanners festgelegt haben. Hier sollten sie das Handbuch zu Hilfe nehmen. Im Beispiel wird
die Mac-ID (DeviceNet-Adresse 01 und die Baudrate 125kbit verwendet).

Baudrate MaclD
Baudrate | sw.1 sW. 2 Mac ID sw. 3 sw. 4 sW. 5 sw. sw. T sw. B
125k OFF OFF ] OFF OFF OFF OFF OFF OFF
250K CQFF QM 1 DFF QFF CFF CFF QFF oM
SO0k oM OFF 2 OFF QFF CFF OFF oM OFF
(reserved) oM oM 3 OFF OFF OFF OFF oM oM
63 oM oM ON oM oM O

Zweiter Schritt
Installieren Sie das Programm ,ABC Config Tool“ auf Ihrem Windows PC.

Dritter Schritt

Laden Sie die auf der HMS Internetseite bereitgestellte Konfigurationsdatei
Lsiebert_sx502.zip“ auf Ihren PC. Sie finden diese Datei auf der HMS Webseite unter
folgendem Link: http://www.anybus.de/applications/Siebert SX502.shtml

Entpacken Sie die ZIP-Datei und speichern Sie die beiden Dateien im selben Verzeichnis auf
Ihrem PC.

Vierter Schritt

Starten Sie das ABC Config Tool durch Doppelklick auf das zugehdrige Icon auf lhrem
Desktop. Schliel3en Sie das Fenster ,Konfiguration auswahlen mit dem Button ,Cancel®.
Wahen Sie aus dem Menii ,Datei“ die Funktion ,Offnen” aus und selektieren Sie das
Verzeichnis, in dem Sie die Konfigurationsdateien vorher abgespeichert hatten. Wahlen Sie
die Datei ,siebert_sx502.cfg“ aus und klicken den Button ,Offnen“. Das Konfigurationstool
hat die vorbereitete Konfigurationsdatei nun geladen. Ihr Bildschirm sieht nun so aus.

w1s ABC Canfig Tool - C:\Dokumente und Einstellungen) AdministratoriDesktopivbi2.clg [ ]3]
Datei Feldbus Tools Anzeigen Hilfe

Deadddieexss  alEE T EEE |
ABC Generic Data Mode -vb12

Gerdte:

| [ Konfiguration: ‘
Alphabetisch Kategorisert |
2BC

A Subnetawerk El Fieldbus
Fieldbus Tvpe  Prafibus-DP

[Feldbus |

30.09.2005 | 0303 Config Line @@

Hinweise zum Erstellen einer Konfigurationsdatei entnehmen Sie bitte der technischen
Dokumentation zum Anybus Communicator und zum ABC Config Tool. Die technische
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Dokumentation ,ABC Profibus User Manual.pdf steht im Download-Bereich unserer
Webseite unter: http://www.anybus.de/products/abc profibus.shtml fir Sie zum Download
bereit.

Funfter Schritt

Verbinden Sie den Anybus Communicator tber das Verbindungskabel (wird als Zubehor
zum Communicator mit Bestellnummer 017620 geliefert) mit der COM1 Schnittstelle lhres
PC. Am Communicator wird das Kabel an der Unterseite an der RJ11 Buche des
Konfigurationsports angeschlossen. Schlie3en Sie nun den Communicator an eine 24 Volt
DC Spannungsversorgung an. Der Anschluss erfolgt an der 2 poligen Schraubklemme an
der Unterseite des Communicators.

i Power:
1. 424V DC
2 2.GND

Sechster Schritt
Im ABC Config Tool klicken Sie auf das Icon ,Verbindung herstellen in der Menlleiste des
Konfigurationstools.

Hus ABC Config Tool - Unbenannt

Datei Feldbus Tools  Anzeigen  Hilfe

NwHdd | & 2R X=|FPFaEBr T T Hax

Sobald die Kommunikation zwischen PC und Communicator etabliert ist, wechselt die
»,config Line“ Anzeige am rechten unteren Bildschirmrand von Rot auf Grln.

Canfig Line S

Siebter Schritt
Nun muss die Konfiguration in den Communicator geladen werden. Dazu klicken Sie in der
Menlleiste des Konfigurationstools auf das Icon ,Download zum ABC*

Hms ABC Config Tool - Unbenannt

Datei Feldbus Tools  Anzeigen  Hilfe

DedHdS|E | i 2R XSGR RT TEHaXR

Der Download-Fortschritt wird mit einem Fortschrittsbalken angezeigt.

Nachdem der Balken durchgelaufen ist, ist der
Download der Konfiguration in den Communicator
beendet. Die LED Nummer 6 an der Frontseite des

[ ] Communicators blinkt griin und zeigt an, dass die
Konfiguration erfolgreich geladen wurde.

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und Siebert SX502
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Achter Schritt

Das Laden der Konfigurationsdatei ist nun beendet, Sie kdnnen das Konfigurationsprogramm
nun schliel3en.

4. Herstellen der Verbindungen
Nun werden die Verbindungen hergestellt und die Datenkommunikation getestet.

Erster Schritt
Schalten Sie den Betriebsartenschalter der ControlLogix 5000 auf Remote (REM).

Zweiter Schritt

Verbinden Sie den DeviceNet Anschluss (5 polige Schraub-Steck-Klemme) der ControlLogix
5000 Steuerung Uber ein DeviceNet Kabel mit dem Anybus-Communicator.
Installationshinweise: http://www.feldbusse.de/DeviceNet/devicenet.shtml.

V- DeviceNet bus power, negative supply voltage
CANL Can L bus line :
CANH CAN H bus line

Ve DeviceNet bus power, positive supply voltage

| & Wl V| -

Dritter Schritt

SchlieRen Sie nun laut folgender Beschreibung die Siebert SX502 Anzeige an die
Subnetzwerk-Schnittstelle am Communicator an.

Anschlussbelegung am 9-poligen D-Sub Stecker an der Siebert SX502 Anzeige

Pin Funktion

2 RS232 Transmit
3 RS232 Receive
5 GND

Gehause Schirm

Anschlisse am 9-poligen Sub-D Subnetz Anschluss des Anybus Communicators

Pin Description R5Z32 RS4Z2 RS45

1 ] v v v

2 R5232 Rx v

3 R5232 Tx v 5 1
4 Mot connected “
g Ground ¥ ¥ v g 6
B R5422 Ry + v (female)

7 R5422 Ry - v

8 RS485 + IRS422 T+ ¥ v

q R5485 - RS422 Ta- v v

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und Siebert SX502
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Das Verbindungskabel zwischen der Siebert SX502 Anzeige und dem Anybus
Communicator muss folgende Pins verbinden:

Communicator Subnetz
9-poliger D-Sub Anschluss

Verbindungen | Siebert SX502
9-poliger D-Sub Anschluss

NG I — Pin 2 (TX) RS-232 Sendeleitung

PIN3 (RS232Tx) = | =mmrmmmmmmeeeeee Pin 3 (RX) RS-232 Empfangsleitung

PIN5Ground | —memmmmmmmeeee Pin 5 (Signalmasse)

Steckergehéause (Schirm) ---- Schirm ----- Steckergehduse (Schirm)

Flr das RS-232 Verbindungskabel zwischen Communicator und dem Scanner benutzen Sie
geschirmtes, verdrilltes Datentbertragungskabel. Die Ubertragungsgeschwindigkeit betragt

9.600 kbit/s. Die Leitungslange sollte 10m nicht tiberschreiten.

Vierter Schritt

Nachdem alle Anschliisse hergestellt sind, ergeben sich folgende LED Anzeigen:

An der ControlLogix:

Bei einer funktionierenden DeviceNet Verbindung muss nun die Display-Anzeige ,IDLE®

anzeigen.

Am Communicator:

Die LED 1 (oben links, Netzwerk Status) muss grin leuchten.

Die LED 2 (oben rechts, Modul Status) muss grin leuchten.

Die LED 5 (unten rechts, Subnetzwerk Status) muss griin blinken.
Die LED 6 (unten rechts, Device Status) muss griin blinken.

# State Status
1 - Metwork Status | Off Mot powered [ not online
Green Link Ok, On line, Connected
Green, flashing On line, Mot connectad
Red Critical Link Failure
Fed, flashing Connection timeout
2 -Module Status | OFf Mo power to device
Grean Device Operaticnal
Green, flashing Data size bigger than configured
Red Unrecoverable fault
Rad, flashing Minar Fault
3 - (Not used) - -
4 - (Mot used) -
§ - Sugnet Status® | Power off
Green, flashing Initizlizing and not running
Green Running
Red Stopped or subnet error, or imeout
£ - Device Status | OFf Power off
Alternating Red/Green  (Invalid or missing configuration
Grean Initizlizing
Green, flashing Running
Red, flashing If the Device =tatus LED is flashing in 2
sequance starting with one or more rad
flashes, please note the saquence pattern
and contact the HMS support department

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und Siebert SX502
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5. Funktionstest mit RSLogix

Im Folgenden wird beschrieben, wie die Kommunikation zwischen der ControlLogix 5000
Steuerung und der SX502 Anzeige getestet werden kann. Hierbei werden die Online
Testfunktionen der RSLogix Software (Onlinefuntion / Globale Variablen) benutzt. Dadurch
kann an dieser Stelle auf die Erstellung eines SPS Programms verzichtet werden.

Erster Schritt
Schalten Sie nun an der ControlLogix 5000 CPU den Betriebsartenschalter auf Remote
(REM).

Zweiter Schritt

Starten Sie die RSLogix Software. Legen Sie ein neues Projekt an. Nun missen Sie die
Hardwarekonfiguration entsprechend ihres Ausbaus der ControlLogix 5000 durchfiihren (auf
diesen Punkt wird an dieser Stelle nicht weiter eingegangen, da der Ausbau der ControlLogix
in den meisten Fallen sehr unterschiedlich ist; ziehen Sie hier die Dokumentationen der
RSLogix Software zu Rate). Innerhalb Ihrer Hardwarekonfiguration sollte sich Ihr DeviceNet-
Scanner befinden. In diesem Beispiel handelt es sich um die erwahnte 1756 DNB/A
DeviceNet-Scanner Baugruppe. Rufen Sie diese auf (Module Properties). Unter ,General*
mussen Sie die gesammte E/A-Grof3e des DeviceNet Scanners festlegen. Fur dieses
Beispiel reicht Input Size 1 Word (32-bit) und Output Size 120 Word (32-bit)

#4 RSLogix 5000 - cpu in abe.ACD [1756-L55]* -8l x|
File Edit Yiew Search Logic Communications Tools Window Help
| Bl=lE] 5 &=]e] o] [ =] SlnlnlE Vi@l alal
i W+ .
Oftline 1. T RUN — Path: [AB_DF1-1\] =
Mo Forces k. :: g}';_[ @
Na Edis 2 Rl = = N 3 R R ey B
Fedundancy ) ll 2l »|\Fauorites A Bt A TimerfCounter L Inpututput £ Compare
=15 Contraller cpu [ Module Properties: Local:3 {(1756-DNE 3.5)
L@ controller Tags -
Controler Fault Handler General | Connection | RSMetwion | fadule InfDI Backplanel
23 power-Up Handler X .
(=155 Tasks Type: 1756-DNB 1756 DeviceMet Scanner
E| @ MainTask ‘Yendaor: Allen-Bradley
C}, MainProgram Mame: Deviceet Input Size: 1 | [32-bit]
‘- [(3 Unscheduled Pragrams — I - =l
& a Mation Groups Description ;I Dutput Size: 120 = [32bi
- [(3 Ungrouped Axes )
-7 Trends LI Status Size: 32 «| [32bi)
=] B Data Types
- User-Defined
% Strings Mods = s 33
Predefined
Eﬂ, Module-Defined FRevisior: 3 - I = |5 3: Electronic Keying: ICumpalibIE FK.eving 'I
= B 1JO Configuration
] B9 1756 Backplane, 1756-A4
- [0]1756-ENET/B etn
[ =5 Ethernet
[0 [7]1756-155 pu ) ,—I
H [u]: C. | Appl Hel
"7 [2]1756-DNB DeviceNet Sl Wike anee FEY =P

5] Module Defined Tags

Description
Status Offline
Moclile Fauft
4 | 2
Ready
;astart| | & @ |J |g|15|_ugix 5000 - cpuin ... 2§Devicehist_Siebert.dnt - .. | BjyRsLin Classic Lite - RSW... [ ML 170
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Dritter Schritt

Laden Sie nun Ihre mit RSNetWorx fur DeviceNet erstellte Konfiguration unter dem Punkt
,RSNetWorx“ rein.

[ Module Properties: Local:1 {1756-DNE 3.5) il

General"l Connection |Mc-du|e|nfc-| Eackplanel

DeviceMet File [.dnt): IF!cu:kwell Software\RSMetw ot Networks\DeviceM et dnt Browse... |

Foundin:  C:\ProgrammeiR ockwell Software\RSH etwiarsitetwork,
Launch RSMetwfars for DeviceMet

E? [ Wiew and edit the DeviceM et network

RSMetw'on: cannot be launched until pending edits are applied.

Statuz: Offline ok I Cancel Apply Help

Vierter Schritt

Laden Sie die RS-Logix Konfiguration tber die DF1-Schnittstelle oder eine andere
Schnittstelle in die CPU der ControlLogix. Versetzen Sie die ControlLogix mittels der
Software in den Betriebszustand ,Remote Run® mit dem Punkt ,Go Online*
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Funfter Schritt

Fur jede konfigurierte Baugruppe in der ControlLogix Uber RSLogix-Software werden
sogenannte ,,Controller Tags“ angelegt. Das heif3t, unser DeviceNet Scanner (1756 DNB/A)
hat dort ebenfalls seine kompletten Daten als ,Controller Tags“ angelegt. Unter diesen
befinden sich ebenfalls die Uber die Scanlist und tber die Speicherbereichzuteilung
festgelegten Daten des Anybus-Communicators. Die Eingange beginnen bei
,Local:1:I.Data(0) die Ausgange bei ,Local:1:0.Data(0). Da Sie online mit der Steuerung
verbunden sind, kdnnen Sie die Ausgéange beschreiben und die Eingange auslesen. In
neueren Rockwell Software Versionen ist es unter Umstanden notwendig, den DeviceNet
Scanner Uber dessen Command Register in den ,Run“-Modus zu versetzen.

Beispielhaft wurden hier die ersten zwei Ausgange wie folgt beschrieben:

Local:1:0.Data(0):

Funktion Daten Adresse Adresse Sende-Trigger
Inhalt »H" (48h) »2" (32h) ,2" (32h) 01lh
Local:1:0.Data(1):

Funktion Daten Daten Daten Daten

Inhalt ,0“ (6Fh) A (6Ch) A (6Ch) ,2a (61h)

In den Eingéngen erhalten Sie bei erfolgreicher Kommunikation Folgendes:

Local:1:1.Data(0):

Funktion Keine Keine Keine Empfangs-Trigger
Inhalt 0 0 0 01lh
: RSLogix 5000 - Controller in Yorlage. ACD [1756-L55]* - [Controller Tags - Controller{controller}] =121l
1A Eile Edit Wew Search Logic Communications Tools Window Help =121l
FEEEREEEE] = SlnlelE M= alal]
Rem Run M8 ™ Fun Made Path: [AE_DFITMT* ;'ﬂl
m I Cortroller O, T
[ ]
No Edits B g Loyl KIRREN L= = N e R T R A
Fedundancy L% ll Ll 2 l\ Favorites £ 2dd-On £ Alarms A Bt A TimerCounter A I
[=E ﬁ Controller Controller Scope Iﬁ Contraller Vl M Showe All
= EZ:::E:::: l:ﬁlst Handler MHame & | Walue * | Force Mask | Siyle Data Type =
L[ Power-Up Handler =-Local1:1 foood fooal #B:1756_DMI
23] Tasks [+-Local:1:1. StatusFegister ool . &B:1756_DNI
= MainTask [=l-Local:1:1.Data I ..} | Decimal DIMT[1]
(% mainprogram H#Local1.1.Datal0] 1 Decimal DINT
e Motlg:sé'::::fd Programs S Lecat 10 L3 ) AB:1756_DN
] Ungrouped Axes [Fl-Local:1:0.CommandF egister PRt Ll AB:1756_DMI
-7 add-On Instructions —Local:1:0.CommandR egister. Fun 1 Drecimal BOOL
B S Data Types —Local1:0.CommandR egister. Faulk ] Drecimal BOOL
Cﬂ, User-Defined \Local:1:0.CommandR egister. DisableM etwark. 0 Decimal BOOL
% i::%s Defined —Lacal:1:0.CommandF egister.HaltScanner 1] Decimal BOOL
Cﬂ, PredeF?nede e —Local1:0.CommandR egister. Fieset ] Drecimal BOOL
Cﬂ, Module-Defined [=-Lacal1:0.Data 1.} ..} | Hex DINT[120]
-3 Trends [+-Losal1:0.Diatald] | 1egaszz 3201 Hes DINT
E- @ 1O Configuration [+-Local:1:0.Data[1] legafec_Goal Hex DINT
= ESG Backplane, 1755""‘1“ +-Lacal:1:0.Datal2] L6£0000_0000 Hesx DINT
= LSE] EEZ;:E” B EthernetlF +-Local1:0.Datal3] 16#0000_0000 Hes DINT
! ﬂ [1] 1756-DNE Devicehlst [+-Local:1:0.Data[4] 16#0000_0000 Hex DINT
Eg [2] 1756-L55 Controller [+-Local:1:0.0atal5] 1&#0000_0000 Hex DINT
[+-Lacal:1:0.Datal5] 16#0000_0000 Hex DINT
[F-Local:1:0.Data[7] 16#0000_0000 Hex DINT
[#-Local:1:0.Data[g] 16#0000_0000 Hex DINT
[F-Local:1:0.Data[d] 16#0000_0000 Hex DINT
[F-Local:1:0.Data[10] 16#0000_0000 Hex DINT
[F-Local:1:0.Data[11] 16#0000_0000 Hex DINT
[F-Local:1:0.Data[12] 16#0000_0000 Hex DINT
4 | LI [F-Local:1:0.Data[13] 16#0000_0000 Hex DINT -
[l I + |\ Monitor Tags £ Edit Tegs 4] | 3
Enter a bag value E
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6. Funktionstest mit dem HMS DeviceNet Master Simulator

Alternativ zum Test mit einer ControlLogix Steuerung, kann der Funktionstest auch ohne
ControlLogix Steuerung, mittels des DeviceNet Master Simulators von HMS durchgefihrt
werden.

Der DeviceNet Master Simulator ist ein einfaches Testtool fir den PC. Der Mastersimulator
ist als Zubehor zum Anybus Communicator erhaltlich. HMS Bestellnummer: 018410.

Dazu wird folgendes DeviceNet Adapterkabel mit Bestellnummer 017509 empfohlen

Infos im Internet: http://www.anybus.de/products/mastersim_overview.shtml

Erster Schritt
Installieren Sie das Master Simulator Programm auf Ihrem Windows PC oder Laptop. Der
Treiber flr den USB-Dongle befindet sich im Installationsverzeichnis.

Zweiter Schritt

Stecken Sie den DeviceNet Dongle auf das DeviceNet Adapterkabel und das andere Ende
auf den Communicator. Verbinden Sie den Master Simulator mit dem USB Verbindungskabel
mit Threm Windows PC.

PC

Siebert

K2 Solls 230 t-h S '/
Tat1 187 t/h ——

HMS Anybus Communicator
DeviceNet
Anschluss
I
\\~-.;
oz DeviceNet &

DeviceNet Mastersimulator
RS232

Dritter Schritt
Starten Sie das Programm durch Aufruf aus dem Startmenda.

Vierter Schritt

Wahlen Sie die Baudrate, die Sie unter der Frontblende des Communicators eingestellt
haben, im Feld ,Baudrate des DeviceNet Dongles® aus (512 kBaud). Tragen Sie nun die
eingestellte DeviceNet Adresse ,1“ im Feld ,aktuelle DeviceNet Adresse” ein. Wahlen Sie
nun unter ,Kommunikation“ den Menupunkt ,Start“ aus. Bestatigen Sie den Warnhinweis.

Funfter Schritt

Nun ist der zyklische Datenverkehr zwischen dem Master Simulator und dem Anybus
Communicator als Stellvertreter fur die SX502 Anzeige aktiviert. Die Anzahl der E/A-Daten,
die zwischen dem Master Simulator und dem Anybus Communicator Gber DeviceNet
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Ubertragen werden, erkennt der Master Simulator automatisch anhand der im Communicator
gespeicherten Konfiguration. Die Zuhilfenahme einer DeviceNet EDS-Datei ist nicht
erforderlich.

Sechster Schritt

Aktivieren Sie ,Ausgange einfrieren®. Nun tragen Sie lhre Daten der Reihe nach unter
»LAusgangsdaten® ein. Zuerst die Adresse 22 (32h, 32h) dann |Ihre Daten die Sie auf der
Anzeige darstellen lassen wollen, z.B. ,Hallo® (48h, 61h, 6Ch, 6Ch, 6Fh). Nun muss nur noch
das CR und LF angefiigt werden (ODh, 0OAh). Léschen Sie nun den Haken aus ,Ausgange
einfrieren” heraus, damit die Daten Ubertragen werden.

Der Communicator nimmt die Zeichenfolge des DeviceNet Master Simulators entgegen und
schickt diese an die SX502 Anzeige.

Die Anzeige verarbeitet die Daten und bestétigt dem Communicator den Empfang mit einer
Wiederholung der Daten. Der Communicator tberprift die Antwort und gibt einen
Empfangstrigger Uber DeviceNet an den DeviceNet Master Simulator zurtick.

t::' DeviceNet Master Simulator ;IQIEI

atei  Adresse  Kommunikation Hilfe

HS [nduztrial Metwaorks

Devicetlet Dongle Schnittstelle ILISB j Devicetlet Dongle Status IBus rormal

Baudrate des Devicellet Dongles IEEIEI kBaud j

Aktuele Slave Addresse I'I

Bearbeiten II]1 e e A ar 2o

|- ,-’-'-.usgangeem[rlerer‘s [T Einzelbitmodus ¥ Kommunikation aktiv

Auzgangsdaten Eingangzdaten — |dentifik.atiomn
FER43210 TER43210

= [0 ok ooooooot .
- azh 00110010 29 VendarD 30

32k 00110010 Dievice Type |12

—_

2
3182 81 ?gégg? g Product Code |EEI

BCh 011017100 | Revizion |1 .36

GCh 011017100 |

GFh 01101111 o Senal Murnber |2584?D4BD?

ggﬂ Sggggggg Product M anne |.-“-‘-.ny|:|u$-E DeviceM et
0 00h 00000000 . <)

g

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und Siebert SX502

-17 -



HMS Industrial Networks GmbH

7. Liste der bendtigten Hardware Komponenten

Windows PC Mit Pentium lI-Prozessor oder hoher fir die Konfiguration
des Anybus-Communicators

Anybus Communicator fur DeviceNet

Bezugsquelle: HMS Industrial Networks, Bestellnummer: AB7001
ControlLogix 5000 Steuerung mit DeviceNet Scanner Baugruppe 1756 DNB/A
Bezugsquelle: Rockwell Automation

DeviceNet-Kabel

Bezugsquelle: Elektrofachhandel

DeviceNet Stecker

Konfigurationskabel fur die DF1-Schnittstelle fur die ControlLogix 5000
Bezugsquelle: Rockwell Automation

. Liste der bendtigten Software Komponenten

Betriebsystem MS Windows (ab Win 98 SE).

Konfigurationssoftware und Konfigurationskabel fiir den Anybus Communicator
Bezugsquelle: HMS Industrial Networks. Bestellnummer: 017620

Rockwell Software RSNetWorx fur DeviceNet 8.0

Rockwell Software RSLogix 16.0

Rockwell Software RSLinx

9. Optionales Zubehor

DeviceNet Master Simulator.

Bezugsquelle: HMS Industrial Networks. Bestellnummer: 018410
DeviceNet Kabelsatz fur Mastersimulator.

Bezugsquelle: HMS Industrial Networks. Bestellnummer: 017509

10. Weiterfihrende Informationen

Zur Siebert SX502 GroRanzeige
http://www.siebert.de/displays/large/d large sx502.php

Zum Anybus Communicator
http://www.anybus.de/products/abc profibus.shtml

Zum DeviceNet
www.feldbusse.de

HMS Industrial Networks GmbH
Emmy-Noether-Str. 11

D-76131 Karlsruhe

Tel: +49 (0) 721 96472-0

Fax: +49 (0) 721 96472-10
E-Mail: info@hms-networks.de
Internet: www.anybus.de

Siebert Industrieelektronik GmbH
Siebertstrasse

D-66571 Eppelborn

Telefon +49 (0) 6806/980-0

Telefax +49 (0) 6806/980-999
Email: info@siebert.de

Internet: www.siebert.de
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