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Applikationsbeispiel

Verbinden des Strichcode Lesegerates ,,CLV420“
der Firma SICK Uber Profinet mit einer SIMATIC S7 Steuerung
mittels Anybus Communicator von HMS
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1. Aufgabenstellung
Das Lesegerat CLV420 der Firma SICK hat keine integrierte Profinet Schnittstelle. In vielen

Projekten kann es dennoch erforderlich sein, den Scanner in Profinet Netzwerke
einzubinden.

2. LOsung

Die Ankopplung des CLV420 Scanners an Profinet erfolgt Uber seine integrierte serielle RS-
232 Schnittstelle und einem externen Protokollkonverter. Als Protokollkonverter kommt der
Anybus Communicator von HMS zum Einsatz. Der Communicator setzt das Protokoll der
seriellen RS-232 Scanner-Schnittstelle auf Profinet um. Die Kombination aus Communicator
und Scanner macht den Scanner zu einem Profinet I/O Device (Slave), das an jeden
gangigen Profinet Master (z.B. SIMATIC S7) angekoppelt werden kann.

2.1 Systemaufbau

Siemens HMS SICK
SIMATIC S7 Anybus Communicator CLVv42

Profinet RS-232

Uber seinen RS-232 Anschluss wird der CLV420 Scanner an den Subnetz Anschluss des
Anybus Communicators (D-Sub 9 Buchse an der Gerateunterseite) angeschlossen. Die
Verbindung zum Profinet wird Giber den Anschluss an der Vorderseite des Anybus
Communicators (RJ45 Buchse) hergestellt. Beide Geréate sind mit 24 Volt DC zu versorgen.
Der Communicator wird auf einer Standard TS35 Hutschiene montiert. Der Scanner ist mit
der vorgesehenen Haltevorrichtung an einer geeigneten Stelle zu befestigen. Die SIMATIC
S7 Steuerung befindet sich typischerweise im Schaltschrank.

2.2 Funktionsprinzip

Der CLV420 Scanner dekodiert Strichcodes und stellt die dekodierten Daten als ASCII
Zeichen zur Verfuigung. Die Strichcodes sind meist in Form eines Aufklebers auf der Ware
aufgedruckt. Die dekodierten Daten sollen zur Auswertung an die SPS Ubergeben werden.
Um den Scanvorgang zu starten, benétigt der CLV420 Scanner einen Startbefehl. Nach
Empfang des Startbefehls fiihrt der Scanner den Scanvorgang aus und stellt die gescannten
Daten als ASCII Zeichen (Im Beispiel, 9 Byte) zur Verfligung.

Zum gezielten Absetzen des Startbefehls werden 3 Ausgangsbytes in der SPS definiert, das

erste Ausgangsbyte wird als Triggerbyte verwendet die zwei Weiteren fir das Kommando.
Das Triggerbyte muss zusammen mit dem Kommando (im Beispiel ASCII 21) Ubertragen
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werden. Der gesamte Start-Frame wird als bindre Information tGber Profinet an den Anybus
Communicator tbertragen. Erkennt der Communicator eine Anderung im Triggerbyte so
sendet er Uber die serielle RS-232 Schnittstelle dem Scanner ein ,STX (0x02h), das
Kommando 21 (0x32h, 0x031h) und ETX (0x03h)“ als Zeichen zum Start des Scanvorgangs.
Nach Abschluss des Scanvorgangs sendet der Scanner Uber die RS-232 Schnittstelle 12
ASCII Zeichen, inklusive dem Startzeichen ,STX* und dem Stoppzeichen ,ETX" zum
Communicator. Der Communicator Ubernimmt die Daten und filtert das Starzeichen heraus
und stellt sie als Daten an seiner Profinet Schnittstelle bereit. Im nachsten Profinet
Datenzyklus (dieser wird automatisch durch den Profinet Controller in der SPS ausgeldst)
werden die Daten aus dem Communicator ausgelesen und in den Eingangsdatenbereich der
SPS ubertragen.

Ay
Profinet Triggerbyte Kommandeo | Profinet :
Header (Ausganigsdaten) Trailer g;__
ey
[NIE]T] o
=
.E Profinet |(ETX)| Daten | Kommando | Profinet >
g, Trailer (Eingahgsdaten) Header E )
=
c
o
o
2
=
=]
c
a RS-232 RS-232
@ Trailer Kommando Header
E (ETX) (STX)
=
© RS-
o
=
=] RS-232 RS-232
Kom-
o o Header m:nn;o (ETX) | (STX) | Daten | Trailer
(STX) (ETX)

Anybus
Communicator

3. Konfiguration der beteiligten Gerate

3.1 SICK CLV420

Zur Konfiguration des Scanners benutzen Sie das mit dem Scanner
gelieferte Konfigurationsprogramm ,,CLV Setup® von der Firma SICK und
stellen die gewtinschten Typ des Strichcodes ein, fiir dieses Beispiel
,Code 39“ verwenden. Fur die serielle Schnittstelle 9.600 Kbit/s, 8
Datenbits, keine Paritat und 1 Stopbit wahlen. Als Protokolltyp sollte ,No
Handshake® (Grundeinstellung) verwendet werden. Der Trigger sollte so
eingestellt werden das dieser Uber die serielle Leitung und nicht Gber den externen Trigger
erfolgt. Das Ende des Lesenintervalls sollte auf 100ms eingestellt werden.

AB7000
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3.2 SPS SIMATIC S7

An der S7 Steuerung gilt es den Profinet Controller so zu konfigurieren,
dass er den Anybus Communicator als neuen Profinet Slave erkennt und
in den Profinet Datenzyklus aufnimmt. Der Communicator tbernimmt als
Stellvertreter fir den VB12 Scanner die Profinet Kommunikation. Die
Konfiguration erfolgt mit dem SIMATIC Manager.

Erster Schritt

Stellen Sie die Verbindung zwischen Ihrem PC mit installierter Step 7 Software und der
SIMATIC S7 Steuerung her. Hierflr empfiehlt sich der Anschluss Uber die MPI-Schnittstelle
der S7 und ein geeignetes MPI-Adapterkabel.

Zweiter Schritt
Starten Sie die Step 7 Software durch Aufruf des Programms SIMATIC MANAGER.

Dritter Schritt

Legen Sie ein neues Projekt an, benennen Sie es und wahlen Sie Ihren SPS Typ aus. Dann
starten Sie die Hardware Konfiguration durch Doppelklick auf ,HARDWARE® im rechten
Bildschirmfenster. Fligen Sie nun die Grundkomponenten lhrer SPS (z.B. Profilschiene) ein.
AnschlieBend wahlen Sie Ihre CPU aus (z.B. CPU 315-2 PN/DP). Selektieren Sie anhand
der Siemens 6ES7xxxxx Nummer |hre spezielle Baugruppenvariante und ziehen Sie diese
mit Drag & Drop und gedrtickter linker Maustaste auf die rechte Bildschirmseite. Platzieren
Sie sie im Steckplatz 2 der Profilschiene. Weisen Sie nun dem Profinet Controller der
ausgewahlten CPU eine IP-Adresse (z.B. ,192.168.0.1%) zu. Dann konfigurieren Sie den
Profinet Controller durch Klicken auf den Button ,NEU®. Akzeptieren Sie die
Standardeinstellungen durch Klicken des Buttons ,OK". Nun schlieflen Sie das Fenster
»Eigenschaften Profinet Schnittstelle® durch Klicken auf den Button ,,OK® und schlie®en auch
das Fenster ,Eigenschaften CPU* durch Klicken auf den Button ,OK®.

Ihr Bildschirm sollte nun so aussehen:

[EHw Konfig - [STMATIC 300(1) (Konfiguration) -- sick] E ==l =]
Ol Ststion Bearbeten Einfigen Zielystem Ansicht Extras Eenster Hife =18 x]
D3R (% &) ®(e| dblal @0 8 el
7 ——
s sl
Buofl:  [Standard =
= P PROFIBUS DP -
Ethemet: PROFINET0 System (100) A28 R OFIBLS-PA T
-4 PROFINET 10
= SMATIC 300
a7
-1 CP-300
=0 CPU-300

B+ CPU 312
{0 CPU F12IFM
&-1 CPU 3120
=1 CPU 313
{3 crUmaC

. -1 CPU 31302 0P
l | _'l_l {3 CPU N3C2PP

-] CPU 314

{0 CPU 3141FM

:[:l o UR &+ CPU 31402 DP
{3 CPUSTC2 P
Steckplatz | [] Baugruppe | Bestelinummer Firmware | MPl-Adissse | Eddresss | Avadresse | k| %0 CPU 15
1 I_ -0 CRU 3152 DF
B E CPU 315-2 PH/DF__ [6ES7 3152EGI0-0ABD V2.3 B 5 CPU T152 PR/DP
7 M e L =0 BEST 315266100480
e AT AHE L |
-3 CPU A ER2 0P
{3 cPU 36

-0 CPU 3162DP

{acrunT2

] CPU 3172 PN/DP

{0 CRUEITF2

w1 CPU 3182

-0 CPU B14 =

EEST 315-2EG10-0480 - E
\&beitsspeicher 128KB; 0,1ms/kaw’; FROFINET ~

—| = o] o[~ | oo e [

=2

Enschluss; 57-Kommunikation (ladbare FBs/FCs);
CBA; PROFINET I0; Transportprotokall TCR/R; =

Driicken Sie FL, um Hilfe zu erhalten. [ [find
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Vierter Schritt
Dem Anybus Communicator muss eine IP-Adresse und ein Profinet Name zugewiesen

werden. Klicken Sie auf ,Zielsystem®, dann auf ,Ethernet® und wahlen Sie ,Ethernet-Adresse
vergeben® aus. Klicken Sie auf ,Durchsuchen®.

Ethernet-Adresse vergeben x|

—Zu taufende Station wahlen

Online erreichbare B augmppen

MAC-Adresze:

— IP-K.onfiguration einstellen

& |P-Parameter vensenden

Metziibergang

IP-&d : I .
- m3se % Keinen Raouter verwendsn

Subnetmaske: I— " Router verwenden
[~ Zuwiickzetzen Liesses I

™ |P-Adresse von einern DHCP-Server beziehen

— identifiziert Liber

% ClientD ) MAC Adresse ) Gerdtename

ClentiD: |

|F-Konfiguration suweizen |

— Gerdtename vergeben

Geratename [ ame zuweizen |
Schlielten | Hilfe |

Starten Sie den Suchvorgang und wahlen Sie dann den Anybus Communicator (Geratetyp
ABC-PRT) aus und klicken sie auf ,OK".

MNetz durchsuchen - Z Teilnehmer |
Starten i |P-&drezse | MAC-Adrezse | Geratetyp | Geratenanme
192.168.01 08-00-06-68-95F4  57-300 PM-10

Lnbialter | 192168.0.2 00-30-11-02-42-E2  ABC-PRT ABC-PRT

Blinker | 4] | ﬂ

MAC-Adresse:

Abbrechen | Hite |

Weisen Sie nun dem Anybus Communicator eine IP-Adresse (z.B. 192.168.0.2) und einen
Geratenamen (z.B. ABC-PRT) zu. Schliel3en Sie danach das Fenster.
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Ethernet-Adresse vergeben

—Zu taufende Station wahlen
Online erreichbare Baugruppen

MAC-Adresse: 00-30-11-02-42-E2

r IP-K.onfiguration einztellen

{* |P-Parameter venwenden

Metziibergang

IF-&d E
- BS38 I-I d2.168.0.2 % Eeinen Fouter venwendsn

Subnetmazke: |255.255.255.D " Router yenwenden

[ Zuiicksetzen Adiesse; |1 92168.02

" |P-Adresse von einem DHCP-Server beziehen

— identifiziert Liber

= ClientD ) MAL Adresse " Gerdtename

ClientD:

IP-K.onfiguration zuweizen |

— Geratename vergeben

Gerdtename |,L\BC-F'F|T Name zuweisen |

Schliefen | Hilfe |

Funfter Schritt

Nun mussen Sie den Communicator als Hardware Katalog
Stellvertreter fir den CLV420 Scanner in die Suchen: |
Hardwarekonfiguration des Profinet Controllers _

Profil I Standard

einfiigen. Hierzu bendtigen Sie das elektronische

E
L [2 1

Datenblatt des Communicators, die GSDML-Datei. -8 PROFIELSDP

B2 PROFIBUS-PA

Internetseite aus dem Download Bereich des
Anybus Communicators fir Profibus.
http://www.anybus.com/support/support.asp?
PID=345&ProductType=Anybus Communicator Der
Dateiname nach dem Entpacken lautet: ,GSDML-
VX.X-HMS-ABCPRT-XXXXXXXX.xml“. Speichern
Sie die Dateieb auf der Festplatte lhres PC.

der Zip-Datei die fur Sie passende GSDML-Datei.

D General
-1 140
& Metziibergang
=] Weitere FELDGERATE
=17 General
=+ Anybus
38§ AEC-PR T
g ABS-PRT
o] SIMATIC 300
-] SIMATIC 400
o SIMATIC PC Based Control 300/400

£
Wahlen Sie mit Hilfe der ,Version Read me.txt" in B
[
E

Nun wahlen Sie den Menlpunkt ,Extras® aus der
Hardwarekonfiguration und dort die Funktion ,,neue

f-J3, SIMATIC PC Station

GSD installieren®. Selektieren Sie das Verzeichnis

ABC-FRT

in dem Sie die GSDML-Datei abgespeichert hatten  |Hus

Arwbuz-5 PROFInet RT module

und klicken Sie auf den Button ,6ffnen”. Nun sollten  |zepmiad tHMEABCPRT-2005031 7 sl

£,

Sie im Bildschirmfenster ,Hardwarekatalog“ unter -

Profinet-10 — weitere Feldgerate — General —Anybus, den Eintrag Anybus-C PRT haben.
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Sechster Schritt

Nun wird der Anybus Communicator als Stellvertreter fir den CLV420 Scanner symbolisch
an Profinet angeschlossen. Hierzu wahlen Sie im Bildschirmfenster ,Hardware Katalog“ den
Eintrag ,Anybus-C PRT*" aus und ziehen ihn bei gedrickter linker Maustaste in das
Bildschirmfenster ,SIMATIC 300 Konfiguration® und platzieren den Mauszeiger direkt auf
dem symbolisierten Profinet Strang. Nun 6ffnet sich das neue Bildschirmfenster
,Eigenschaften®. Hier geben Sie dieselbe IP-Adresse und Geratenamen ein die Sie dem
Communicator zuvor zugewiesen haben und bestéatigen die Auswahl durch Klicken des
Buttons ,OK". Akzeptieren Sie die Standardeinstellungen durch Klicken des Buttons ,OK* im
folgenden Bildschirmfenster ,Eigenschaften — ABC-PRT". Jetzt sieht Ihr Bildschirm so aus.

MflsIMATIC 300(1}) (Konfiguration) - sick - o] x|

1 -
2 CPU 315-2 PN/DP
X7 MEEOF

e G Ethermet: PROFIMET-I0-System [100]
3

4

5

E

7

g

2 il

w
4| | >

Siebter Schritt

Nun muss die Anzahl der Daten festgelegt werden, die der Profinet Controller mit dem
Anybus Communicator als Stellvertreter fiir den CLV420 Scanner austauschen soll. In
unserem konkreten Fall benétigen wir 3 Byte Ausgangsdaten (SPS - Communicator) fur
das Triggerbyte, das Kommando und 9 Byte Eingangsdaten (Communicator - SPS) fir das
Echo des Kommandos und die dekodierten ASCII Zeichen vom CLV420 Scanners. Dies
erfolgt durch Auswahl passender E/A Module aus dem Hardwarekatalog des Anybus
Communicators. Sie gehen wie folgt vor:

Im Hardwarekatalog 6ffnen Sie den Anybus-C PRT Verzeichnisbaum durch Klicken auf das
Plus Zeichen.

Fur die Ausgangsdaten:

Wahlen Sie ,,Output 2 Byte® und danach ,Output 1 Byte* aus und ziehen die Eintrage
nacheinander bei gedrickter linker Maustaste auf den Steckplatz 1 bis 2 im unteren Teil des
Bildschirmfensters ,SIMATIC 300 Konfiguration®. Nun wahlen Sie tber die
Objekteigenschaften der eingefugten Eintrage die Adressen (zum Beispiel 20-21+22 aus) im
Ausgangsdatenbereich der SIMATIC SPS und schlieRen Sie das Fenster durch Klicken des
,OK" Buttons.

Fur die Eingangsdaten:

Wahlen Sie ,Input 8 Byte* und danach ,Input 1 Byte“ aus und ziehen die Eintrage
nacheinander bei gedrickter linker Maustaste auf den Steckplatz 3 bis 4 im unteren Teil des
Bildschirmfensters ,SIMATIC 300 Konfiguration“. Nun wahlen Sie tber die
Objekteigenschaften der eingefugten Eintrage die Adressen (zum Beispiel 20-27+28 aus) im
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Ausgangsdatenbereich der SIMATIC SPS und schlieBen Sie das Fenster durch Klicken des
,OK* Buttons.

Nun sollte Ihr Bildschirm so aussehen:

E{g‘_,ﬂw Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- sick] _|- _|ﬁ' Ll
|Iﬂ] Station Eearbeiten Einfigen Zelsystem  Ansicht Extras Fenster  Hilfe _|ﬁ'|5|
D[5-2 (% &) Ble| bl [@o| Bl
= olxl
Sucherc | |
1 - Profil IStandard j
2 CPU 315-2 PN/DP
ﬂ! PROFIEUS-DP
g g.\‘pr-,r;'gp Ethemet: PROFIMET-I0-5ypstem [100) "ﬁ'ﬁ! PROFIBUS-PA.
3 %% PROFINET 1D
4 & General
5 a1
B {21 Metziibergang
7 = Weitere FELDGERATE
3 @) ABCPR =+ General
4 E|{:| Anybus
2 LI EIE ABCPRT

=1 Bidirectional modules
L[ IN/OUT: 001 byte
IN/OUT: 002 bytes
IMAOUT: 004 bytes
IN/OUT: 008 bytes
IM/OUT: 01 bytes
IN/OUT: 032 bytes
IMAOUT: OB4 bytes

-
4 | »

|| (@ ABCPRT

: IN/OUT: 128 bytes
Steckplatz Baugruppe Bestelnurmmer E-Adesse | A-bdiesse | Diagnos.. | Kommentar IM/OUT: 256 bytes
& gl AFCAST AT e - ] INAOUT: 512 bytes
1 OUTPUT: 002 bytes 20..21 553 Input modules
z OUTFUT: 001 byte 22 550 Other modules
11 N -0 Output modules
[ IHFLIT: 001 b g ABSFRT
2 - SIMATIC 300
8 - SIMATIC 400
i ezl SIMATIC PC Based Control 3004400
g — @B, SIMATIC PC Station
10
11
12 ABC-FRT £,
I HMS =
18 | Anybuz-5 PROFInet BT module

= GSOMLAA . 0-HMS-ABCPRT-2005031 7.l
Driicken Sie F1, umn Hilfe zu erhalken, ,7 ,ﬁ

Achter Schritt

SchlieRen Sie Ihre SIMATIC S7 Steuerung an die vorgeschriebene Spannungsversorgung
an.

Neunter Schritt
Nun ist die Konfiguration des Profinet Controllers beendet und muss lbersetzt werden.
Hierzu wahlen Sie in der Symbolleiste das Icon ,Speichern und Ubersetzen®“. Nach

erfolgreichem Ubersetzungsvorgang muss die Konfiguration in den Profibus Controller
geladen werden.

Hierzu wahlen Sie die Funktion ,Laden in Baugruppe® und bestatigen die Standardwerte im
nachfolgenden Fenster durch Drucken des ,OK* Buttons.
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E—:{:Hw Konfig - [SIMATIC 300(1) {(Konfiguration) -- sick]

Eﬂ] Station Bearbeiten Einfigen | Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

0 ||._';u|%,‘| ||_1:5r?|,]| él ES Laden in Baugruppe. .. Chrl+L
— LladeninPa...

| [

Gestirte Baugruppen. .

CPU 315-2 Pk
MEVDE Baugruppenzustand, . (| 410

ORI Eetriehszustand, . Chr[+T ni10m
Wrléschen...
hrzeit stellem. ..
Beobachten/Steuern

mam

Eitmimare akbuslisieren, ..

Getatenanmen auf Memary) Card spefchern,. .

gl L=l R Rt Rmp ey I R

n Ethernet 4

PROFIBLS 4

Seryicedaten speicher. ..

-
1 | 3

-
Baugruppen-Identitikation ladem.. . F
[ UR Baugruppen-Identititation ladem in P&, ..

Die Konfiguration des Profinet Controllers in der S7 ist damit abgeschlossen.

3.3 Anybus Communicator

Damit der Anybus Communicator seine Protokollkonvertierung
ausfuhren kann, muss er mit dem HMS Konfigurationstool ,ABC
Config Tool“ konfiguriert werden. Dieses Programm sowie das
bendtigte Konfigurationskabel erhalten Sie bei HMS unter der
Bestellbezeichnung ,ABC Pack” unter der Bestellnummer 017620
als Zubehor fur den Communicator.

Erster Schritt
Installieren Sie das Programm ,ABC Config Tool“ auf Ihrem Windows PC.

Zweiter Schritt

Laden Sie die auf der HMS Internetseite bereitgestellte Konfigurationsdatei ,sick_clv420.zip“
auf lhren PC. Sie finden diese Datei auf der HMS Webseite unter folgendem Link:
http://www.anybus.de/applications/sick clv420.shtml

Entpacken Sie die ZIP-Datei und speichern Sie die beiden Dateien im selben Verzeichnis auf

lhrem PC.

Dritter Schritt

Starten Sie das ABC Config Tool durch Doppelklick auf das zugehdrige Icon auf Threm
Desktop. Schliel3en Sie das Fenster ,Konfiguration auswahlen® mit dem Button ,Cancel®.
Wahen Sie aus dem Menii ,Datei“ die Funktion ,Offnen” aus und selektieren Sie das
Verzeichnis, in dem Sie die Konfigurationsdateien vorher abgespeichert hatten. Wéhlen Sie
die Datei ,sick_clv420.cfg“ aus und klicken den Button ,Offnen“. Das Konfigurationstool hat
die vorbereitete Konfigurationsdatei nun geladen. Ihr Bildschirm sieht nun so aus.
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&3 ABC Config Tool - Unbenannt

Datei Feldbus Tools  Anzeigen  Hife

ODE &

ABC - Master Mode - Unbenannt

Gerate: F.onfiguration:

= ? Alphabstisch Kategmiswavt}
ABC

= i Subnetzwerk B Ethemet TCP/IP configuration
TER/IF Setings Disabled
E Fieldbus
Fisldbus Type Profinet 10 ~|
B 10 Sizes
10 Sizes Automalic

Fieldbus Type
Feidbus Typ des AnyBus Communicators

Feldbus 04.08.2010 0346 Config Line @@

Hinweise zum Erstellen einer Konfigurationsdatei entnehmen Sie bitte der technischen
Dokumentation zum Anybus Communicator und zum ABC Config Tool. Die technische
Dokumentation ,Anybus Communicator User Manual® steht im Download Bereich unserer
Webseite unter:
http://www.anybus.com/support/support.asp?PID=345&ProductType=Anybus Communicator
fur Sie zum Download bereit.

Vierter Schritt

Verbinden Sie den Anybus Communicator tUber das Verbindungskabel (wird als Zubehotr
zum Communicator mit Bestellnummer 017620 geliefert) mit der COM1 Schnittstelle Ihres
PC. Am Communicator wird das Kabel an der Unterseite an der RJ11 Buche des
Konfigurationsports angeschlossen. SchlieRen Sie nun den Communicator an eine 24 Volt
DC Spannungsversorgung an. Der Anschluss erfolgt an der 2 poligen Schraubklemme an
der Unterseite des Communicators.

i Power:
1. 424V DC
2 2.GND

Funfter Schritt
Nun geht es im Konfigurationsprogramm weiter. Klicken Sie auf das Icon ,Verbindung
herstellen in der Menuleiste des Konfigurationstools.

Hus ABC Config Tool - Unbenannt

Datei Feldbus Tools  Anzeigen  Hilfe

NwHdd | & 2R X=|FPFaEBr T T Hax
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Sobald die Kommunikation zwischen PC und Communicator etabliert ist, wechselt die
»config Line“ Anzeige am rechten unteren Bildschirmrand von Rot auf Grin.

Sechster Schritt

Nun wird die Konfiguration in den Communicator geladen. Dazu klicken Sie in der Mentileiste

Config Line &

des Konfigurationstools auf das Icon ,Download zum ABC*

HMs ABC Config Tool - Unbenannt

Datei Feldbus Tools  Anzeigen  Hilfe

DEE MY

R X SO RPT T @R

Der Download Fortschritt wird mit einem Fortschrittsbalken angezeigt.

Nachdem der Balken durchgelaufen ist, ist der
Download der Konfiguration in den Communicator
beendet. Die LED Nummer 6 an der Frontseite des

I Communicators blinkt griin und zeigt an, dass die

Konfiguration erfolgreich geladen wurde.

Siebter Schritt

Das Laden der Konfigurationsdatei ist nun beendet, Sie konnen das Konfigurationsprogramm
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4. Herstellen der Verbindungen
Nun werden die Verbindungen hergestellt und die Datenkommunikation getestet.

Erster Schritt
Schalten Sie den Betriebsartenschalter der S7 auf Stop.

Zweiter Schritt

Verbinden Sie den Profinet Anschluss (RJ45) der SIMATIC S7 Steuerung Uber ein Profinet
fahiges Switch, mit dem Anybus Communicator.

Pin Signal
Housing | Cable Shicld
1 D=

TD-

RD+
Termination =

Termnation
RD-

Termination
Termination

o | ;| | B W o

Dritter Schritt

Die empfohlene Anschlussbox fir den CLV420 Scanner muss mit 24 Volt Spannung versorgt
werden (Klemme 1+2). Der Anschluss der seriellen Schnittstelle zur Kommunikation mit dem
Communicator befindet sich auf Klemme 24, 25 und 26.

Anschlussbelegung der Anschlussbox CDB420 fir den CLV420

LED= Konfigurationsschalter Steckplatz fur CMC 400 Anschluss PC
Configuration switches Piug-in slot for CMC 400 PC connection

Reserved (for
Connection Module Cloning
Contact www.sick.de/cmo

4040493

® :%
.
CME
ves w0 |

SGEND-GND
GND
1[2[sano |

[
| &=
4
2
1]

2: R=D
3 Twb
5: GND

BT
i
N R

HIZAL:N
R=/ R

S |SGRD
| Sensor 1| | in| Sensor 2

"'.II‘.:‘:C Ay M EF-.'II.

&
;
4
§
3

Klemmenleisten Anschluss Scanner
Teminal strips Scanner connection
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Alternativ kann der CLV420 Scanner direkt mit dem Anybus Communicator verbunden

werden

Hierzu missen die Pins 7 (RS232 RxD), Pin 8 (RS232 TxD), Pin 5 (GND) und der Schirm
des Gehauses mit dem Anybus Communicator verbunden werden. Auf Pin 1 (10-30V+) und
Pin 5 (GND) befindet sich die Spannungsversorgung des CLV420

6 1 5 10
1 15

Pin Signal Funktion
1 DC10 .30V Versorgungsspannung
2 FeD (Terminaly Terminalschnittstelle (Empfangern
3 TxD (Tenmind) Termiralschnittstalle (Sender)
4 Sensor 2 Schateingang, Furktion sinstelbar
5 GND Ground (Massa)
G RO+ (RS-422/48E5) Hostschnittstelle (Empfanger)
7 RD- (R5-42Z7485); RD (R5-232) Hostschnittstelle (Empfanger)
8 TD+ (R3-422/485) Hostschnittstelle (Sender)
Q TO- (R5-422/485); TaD (RS-232) Hostschnittstelle (Sender)
10 CAMH CAN-Bus (IMOLUT)
11 CAML CAN-Bus (IMAOLT)
1z Result 1 Schatausgang, Furkton ainstallbar
12 Result 2 Schatausgang, Furktion ainstellbar
14 Sensor 1 Schalteingang fir externen Lesatakt
15 SensGMD gemeinsame Masse aller Eingangs
- - Schimn

Tab. &5-1: Pirbelegung des 15-poligen D-Sub-HO-Letungssteckers

Anschlisse am 9-poligen Sub-D Subnetz Anschluss des Anybus Communicators

Pin Description RSZ32 RS4ZX2 RS48G5

1 +5Y ¥ ¥ v

i R5232 Rx ¥

3 RS232 Tx ¥ 5 1

4 Mot connected “
o o

5 Ground i ¥ g 6

f R5422 Ry + ¥ (female)

7 RS422 Ry - v

i R5485 + /R5422 Te+ ¥ ¥

q RS485 - RS422 Ta- v ¥
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Das Verbindungskabel zwischen der Anschlussbox CDB420 fiir den CLV420 Scanner
und dem Anybus Communicator hat folgende Verbindungen:

Communicator Subnetz Verbindungen | Sick Scanner
9-poliger D-Sub Anschluss Anschlussklemmen
PIN2 (RS232Rx) | =mmmmmmmmmmeeeeee Klemme 24 (TxD) RS-232 Sendeleitung
PIN 3 (RS232 Tx) Klemme 25 (RxD) RS-232 Empfangsleitung
PINS5Ground = | mmmmemmemeemeeeee Klemme 26 (Signalmasse)
Steckergehause (Schirm) ---- Schirm ----- Klemme 27 (Schirm)

10-30 Volt DC Klemme 1 (Betriebsspannung+)

GND Klemme 2 (Betriebsspannung-)

Flr das RS-232 Verbindungskabel zwischen Communicator und dem Scanner benutzen Sie
geschirmtes, verdrilltes Datentibertragungskabel. Die Ubertragungsgeschwindigkeit betragt
9.600 kbit/s. Die Leitungslange sollte 10m nicht tiberschreiten.

Vierter Schritt

Nachdem alle Anschliisse hergestellt sind, ergeben sich folgende LED Anzeigen:

An der S7 Steuerung:

Bei einer funktionierenden Profinet Verbindung missen nun die beiden oberen roten LEDs
(SF und BF) an der S7 aus sein.

Am Communicator:

Die LED 1 (oben links, Comm. Status) muss grin leuchten.

Die LED 2 (oben rechts, Module Status) muss griin leuchten.

Die LED 3 (mitte links, Offline) muss griin blinken.

Die LED 5 (unten links, Device Status) ist rot solange keine Kommunikation stattgefunden
hat, sollte dieses der Fall sein wechselt diese auf grun.

Die LED 6 (unten rechts, Device Status) muss griin blinken.

5. Funktionstest mit SIMATIC S7

Im Folgenden wird beschrieben, wie die Kommunikation zwischen der S7 Steuerung und
dem SICK CLV420 Scanner getestet werden kann. Hierbei werden die Online Testfunktionen
der Step 7 Software (Variablen Steuern / beobachten) benutzt. Dadurch kann an dieser
Stelle auf die Erstellung eines SPS Programms verzichtet werden.

Erster Schritt
Schalten Sie nun an der S7 CPU den Betriebsartenschalter auf ,Stop*“.

Zweiter Schritt

Starten Sie die Step 7 Software durch Doppelklick auf das Icon ,SIMATIC Manager” auf
Ihrem Desktop. Wahlen Sie im Menii ,Datei“ die Option ,Offnen* und laden die im Abschnitt 3
dieser Anleitung erstellte Hardwarekonfiguration.

Dritter Schritt
Stellen Sie die Verbindung zwischen lhrem PC und der SIMATIC S7 Steuerung her.
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Vierter Schritt

Klicken sie auf in der aufgeklappten Baumstruktur auf ,Bausteine® und fligen Sie dort eine
LVariablentabelle® als ,neues Objekt* ein.

QSIMFATIE Manager - [sick -- C:\Siemens' Step 7" STprojh,sick] " - |EI|5|
% Datei  Bearbeiten EinfUgen  Zielsyskern  Ansicht  Extras  Fensker  Hilfe - |5’|i|
O] 88|52 da| [o 25| 2o 3 | [« Kein Fiter > 1| e &
e sick =
El-- SIMATIC 300(1)
=8 CPU 152 PN/DP
El{?_ﬂ S7-Programm(1)
{El Eueller? Susschneiden Chr{+
""" {£H Bausteine Kaopigren (Zkr|
Einfigen Chr| 4
Lischen Del
Crganisationsbauskein
Funkfionsbaustein
Funkkion
Urnverdrahten. .. ;
] ) Datenbaustein
Bausteine vergleichen, ..
Datentyp
Referenzdaten 3 .
) ) N ‘ariablentabelle
Bausteinkonsistenz prifen ...
Drucken
Objekteigenschaften. .. Alt+Return
Spezielle Objekteigenschaften
Fligt Watiablentabelle an der Cursorposition &in. o

Funfter Schritt

Offnen Sie die erstellte Variablentabelle. Definieren Sie nun die 3 Byte Ausgangsdaten, in
dem Sie mit einmaligem Dricken der rechten Maustaste zur Funktion ,Bereich einfigen®
gelangen. In dem Dialogfenster ,Bereich einfligen® geben Sie als ,Startoperand® ,AB20“ ein,
die Anzahl setzen Sie auf ,3“ und als Anzeigeformat wahlen Sie Zeichen.

Bereich einfiigen X|
: |
&b Operand: I'&"B a0 =
inzakl: IH _|:: Butelz]
Anzeigeformat: HEx
DEZ
ZEICHEM
EIM
Stevenyert; I

Abbrechen Hilfe

Bestatigen Sie die Auswahl mit dem ,OK* Button.
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Sechster Schritt

Nun definieren Sie die 3 Byte Ausgangsdaten der SPS durch Eingeben von Startoperand
»,AB20“ mit der Anzahl ,3“. Nun mussten Sie 3 Byte Eingangsdaten und 9 Byte
Ausgangsdaten definiert haben.

Bereich einfiigen x|
: |
&b Operand: IEE;2|:| =
Anzahl: IEI _I? Byte(s)
Anzeigeformat; HEx
DEZ

ZEICHEM
BIM

Stevenwert; I

Abbrechen Hilfe

Bestatigen Sie die Auswahl mit dem ,OK* Button.

Siebter Schritt

Stellen Sie die Datenverbindung zwischen PC und S7 Steuerung her, in dem Sie im Menu
LZielsystem*® die Funktion ,Verbindung herstellen* zu ,projektierter CPU“ wahlen. Wenn die
Verbindung hergestellt ist, erscheint am unteren rechten Bildschirmrand ein rotes

Feld ,Stop“ als Anzeige, dass sich die CPU im Stopp-Betrieb befindet.

Achter Schritt
Schalten Sie an der S7 CPU den Betriebsartenschalter auf ,Run®. Die Bildschirmanzeige
wechselt nun auf griin und zeigt ,Run® an.

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und SICK CLV420 Scanner
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[EG[var - [¥AT_1 -- @sick\SIMATIC 300(1)\,CPU 315-2 PN/DP\57-Pr... — [0 x|
&ﬁ Tabelle Bearbeiten Einfligen Zielsystem Variable Ansicht Extras

Fenster Hilfe ===l
| D|e(@| 8| 4[m©[o] | X| %[z M|
Spfer wn| 85|9| sl
é Operand| Symbol| Anzeigef| Statuswert Skeuermert
1_ AB 20 Birl 280000_00c
z AR 21 ZEICHEM 2 2
3 AR 22 FEICHEW "' '
4 EB 20 FEICHEW 2
5 EB FEICHEM "'
=] EB 22 FEICHEM Al
7 EB 23 FEICHEM ‘B
g EB 24 ZEICHEM T
9 EB 23 ZEICHEM o
10 EB 26 ZEICHEM o
11 EB 27 FEICHEW o
12 EB 23 FEICHEM ‘o
13
14
15
MPI= 2 (direkt) | <g> R 4

Neunter Schritt

Wabhlen Sie in der Menlleiste die
Auswahl ,Variable® und dort die
Funktion ,beobachten” aus.

Zehnter Schritt

Klicken Sie mit der linken Maustaste
in das Feld ,Statuswert“ der Zeile 2
und geben sie den Wert ,2“ ein. Im
Statuswert der Zeile 3 geben Sie den
Wert ,1“ ein. Klicken Sie dann auf
Steuerwerte aktivieren.

Klicken Sie mit der linken Maustaste
in das Feld ,Statuswert” der Zeile 1.
Geben Sie mit der Tastatur STRG 1
ein (gleichzeitiges Driicken von
STRG und 1) um dem Ausgangsbyte
1 den Wert 1 zuzuweisen. Der Wert 1
wird nun Uber Profinet an den
Communicator Ubertragen und der
Mechanismus wie im Abschnitt 1
dieses Dokumentes beschrieben wird
ausgelost. Das Ergebnis des
Scanvorgangs wird am Bildschirm in
den Eingangsdatenbytes (Zeile 4-12)
dargestellt. Das Ergebnis des

Scanvorgangs wird im Communicator im Eingangsdatenbereich ,eingefroren” und solange
zyklisch Uber den Profibus zur SPS Ubertragen, bis ein neuer Scanvorgang durch
Veréanderung des ersten Ausgangsdatenbytes (AB20), durch Eingabe STRG 0, in der

Variablentabelle der Step 7 Software erfolgt.

Der Test kann jetzt beliebig oft wiederholt werden. Nach positivem Abschluss der Tests ist
fur die reale Anwendung ein entsprechendes SPS Programm zu erstellen. Die Erstellung des
SPS Programmes ist nicht Bestandteil dieses Applikationsbeispiels.

7. Liste der benétigten Hardware Komponenten

¢ Windows PC Mit Pentium lI-Prozessor oder hoher fir die Konfiguration

e Sick CLV420 Scanner
Bezugsquelle: SICK

e SICK CDB420 Anschlussbox

e Bezugsquelle: SICK

e Anybus Communicator fir Profibus

Bezugsquelle: HMS Industrial Networks, Bestellnummer: AB7000
e SIMATIC S7 SPS Steuerung mit Profinet Controller Schnittstelle

Bezugsquelle: Siemens

e 2 adriges Niederspannungskabel fur die 24 Volt Spannungsversorgung

Bezugsquelle: Elektrofachhandel
e Ethernet-Kabel

Bezugsquelle: Elektrofachhandel
e Ethernet Switch

Bezugsquelle: Elektrofachhandel

Applikationsbeispiel Anybus Communicator und SICK CLV420 Scanner
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e 9-poliger D-Sub Stecker mit Kabel und offenem Ende fir den Subnetz Anschluss am
Communicator
Bezugsquelle: Elektrofachhandel

8. Liste der bendtigten Software Komponenten

o Betriebsystem MS Windows (ab Win 98 SE).

¢ Konfigurationssoftware und Konfigurationskabel fir den Anybus Communicator
Bezugsquelle: HMS Industrial Networks. Bestellnummer: 017620

e Step 7 Programmiersystem
Bezugsquelle: Siemens

9. Weiterfiuhrende Informationen

¢ Die hier beschriebene Profinet Kopplung tber den Anybus Communicator funktioniert
mit allen SIMATIC S7 Steuerungen mit Profinet Controller Schnittstelle. Die
beschriebene Vorgehensweise kann analog auch auf andere Steuerungen mit
Profinet Controller Schnittstelle Gibertragen werden. Genauso einfach wie die Profinet
Kopplung realisiert wurde, kann tber den jeweils passenden Anybus Communicator
auch die Kopplung an andere Netzwerke u.a Profibus, DeviceNet, CANopen,
ControlNet, CC-Link, Interbus, Modbus sowie and die Industrial Ethernet Systeme
Ethernet/IP und Modbus-TCP realisiert werden. Die hier verwendete Konfiguration
kann mit dem ABC Config Tool in jeden anderen Anybus Communicator eingespielt
werden.

e Zum Sick Scanner
e http://www.sick.de

e Zum Anybus Communicator
http://www.anybus.de/products/abc profinet.shtml

e Informationen zu Profinet
http://www.feldbusse.de/Profinet/profinet.shtml

HMS Industrial Networks GmbH SICK Vertriebs-GmbH
Emmy-Noether-Str. 11 Schiessstr. 56

D-76131 Karlsruhe 40549 Dusseldorf

Tel: +49 (0) 721 96472-0 Tel. +49 (0) 211 5301-0
Fax: +49 (0) 721 96472-10 Fax: +49 (0) 211 5301-100
E-Mail: info@hms-networks.de E-Mail: info@sick.de
Internet: www.anybus.de Internet: www.sick.de
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